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Instrukcja obstugi
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Dziekujemy za wybranie produktu firmy Aiper.

Oznacza to dotgczenie do rodziny milionéw uzytkownikow, ktorzy
zaufali marce Aiper i cieszg sie nieskazitelnie czystym basenem.

Niniejsza instrukcja obstugi pomoze Ci w prawidtowej konserwacji
robota Aiper oraz zapewni jego maksymalng wydajnosc¢ przez
wiele lat. Prosimy o poswiecenie kilku chwil na zapoznanie sie z jej
tresciq.

W przypadku jakichkolwiek pytan zapraszamy do odwiedzenia
naszej strony internetowej pod adresem www.aiperpoland.pl
lub skontaktowania sie z naszym Biurem Obstugi Klienta w celu
uzyskania pomocy lub dodatkowych informacii.

Dziat obstugi klienta:

@ kontakt@aiperpoland.pl
+48 801800 169

+48 58 778 95 99

Zeskanuj kod QR,
aby uzyska¢ dostep
do zasobdéw
wsparcia klienta

Zeskanuj kod QR,
:  aby uzyskaé
przewodnik wideo
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/\ Instrukcje bezpieczeristwa

Prosimy o uwazne przeczytanie Instrukcji Obstugi i postepowanie
zgodnie ze wszystkimi ostrzezeniami oraz zaleceniomi dotyczgcymi
uzytkowania robota do czyszczenia basenu Aiper (zwanego dalej
fobotem”). Nieprzestrzeganie instrukcji moze doprowadzi¢ do porazenia
prgdem, pozaru lub innych powaznych obrazen. Firma Aiper nie ponosi
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub obrazenia wynikajgce
z niewtasciwego uzytkowania robota. Ze wzgledéw bezpieczenstwa
i w celu zapewnienia optymalnej wydajnosci robota zapoznaj sie
z ponizszymi instrukcjami i postepuj zgodnie z nimi:

1.

N
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~

10.

1.

12.

Robot nie jest przeznaczony do uzytku przez osoby (w tym

dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych
lub umystowych, lub nieposiadajgce doswiadczenia i wiedzy,

z wyjqgtkiem sytuacji, w ktérych sq one nadzorowane lub zostaty
poinstruowane w zakresie korzystania z urzgdzenia przez osobe
odpowiedzialng za ich bezpieczenstwo.

Nie pozwalaj dzieciom bawi¢ sie robotem. Dzieci nie mogg czysci¢
ani konserwowac¢ robota bez nadzoru.

Dopilnuj, aby dzieci nie dotykaty robota podczas jego pracy.

W zadnym wypadku nie pozwalaj dzieciom jezdzi¢ na robocie.

Nie uzywaj robota, gdy w basenie znajdujq sie ludzie lub zwierzeta.
Podczas pracy robota nie wktadaj rgk w zadnq jego czes$é,
poniewaz moze to doprowadzi¢ do obrazen ciata.

Nie uruchamiaj robota poza wodg, poniewaz moze to doprowadzi¢
do jego przegrzania.

Uzywaj wytgcznie zasilacza sieciowego przeznaczonego do
konkretnego akumulatora - inny moze spowodowac¢ pozar.
UWAGA: Do tadowania akumulatora uzywaj wytgcznie zasilacza
sieciowego dostarczonego wraz z tym robotem.

Akumulatorem litowym w tym urzqdzeniu jest 21-ogniwowy
akumulator DC 25,2 V, 7800 mAh, kompatybilny z zasilaczem
sieciowym model GM95-294300-2FGN. Przed utylizacjg robota
akumulator nalezy wyjgc¢ i zutylizowac¢ zgodnie z lokalnymi
przepisami.

Ten robot moze by¢ uzywany wytgcznie z zespotami akumulatoréw
litowych model HYY0345198 i bateriami guzikowymi model CR1225.
Ten robot zawiera akumulator, ktéry nie jest wymienny. Po uptywie
okresu eksploatacji akumulatora robota nalezy zutylizowa¢ zgodnie
Z przepisami obowigzujgcymi w danym kraju.



13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

NIPEr
Zwroc¢ uwage na ryzyko zwarcia zaciskow robota zasilanego

z akumulatora lub samego akumulatora przez metalowe
przedmioty.

W przypadku wydobywania sie z uszkodzonego robota nieznanej
cieczy, nalezy unika¢ kontaktu z nig. W przypadku kontaktu,
zwitaszcza oczu lub innych wrazliwych czesci ciata z nieznang
cieczq, nalezy natychmiast przemy¢ je wodq. Ciecz wyptywajgca
z uszkodzonego akumulatora moze spowodowac podraznienia lub
oparzenia skory.

Nie wystawiaj robota ani akumulatora na dziatanie ognia ani
wysokiej temperatury. Wystawienie na dziatanie ognia lub
temperatury powyzej 130°C moze spowodowaé wybuch.

Przed utylizacjqg robota wytgcz go, odtqcz od zasilacza sieciowego
i usun z niego akumulator.

Przed utylizacjqg robota akumulator musi zosta¢ wyjety

i zutylizowany zgodnie z lokalnymi przepisami.

Nigdy nie wrzucaj robota do ognia, nawet jesli jest uszkodzony -
akumulator moze wybuchng¢ pod wptywem dziatania ognia.
Przed rozpoczeciem tadowania upewnij sig, ze robot jest wytgczony,
a port tadowania jest suchy. Podczas tadowania robota nalezy
przechowywa¢ w chtodnym, dobrze wentylowanym miejscu.
Podczas tadowania nie nalezy przykrywac robota, poniewaz moze
to spowodowac przegrzanie podzespotow.

UWAGA: Aby zmniejszy¢ ryzyko porazenia prgdem elektrycznym,
w przypadku uszkodzenia natychmiast wymien uszkodzony
przewdd zasilajgey.

Jesli przewdd zasilajgey jest uszkodzony, skontaktuj sie z
wykwalifikowanym elektrykiem lub Biurem Obstugi Klienta, aby
unikng¢ zagrozen.

Nie uzywaj ani nie naprawiaj samodzielnie uszkodzonego/
niesprawnego zasilacza sieciowego.

Wytgcznie certyfikowani specjalisci mogg demontowad
zaplombowany zestaw napedowy urzgdzenia. W tym celu
skontaktuj sie z Biurem Obstugi Klienta.

Uzywaj robota zgodnie z instrukcjg obstugi. Stosuj wytgcznie
akcesoria zalecane lub sprzedawane przez producenta.

Nie uzywaj robota jednoczesnie z innymi urzgdzeniami
basenowymi, takimi jak filtr basenowy lub skimmer.

Podczas wktadania robota do wody upewnij sie ze, jego przednia
czes¢ (gorna obudowa) jest skierowana do géry. Nigdy nie nalezy
umieszczac robota w basenie spodem do goéry ani nie wolno
wrzucac robota do basenu.
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Zachowaj ostroznos¢ i rownowage podczas pracy w poblizu

basenu, kiedy robot jest wtgczony.

Nie rzucaij, nie przebijaj obudowy, ani celowo nie uszkadzaj robota,

aby nie uniewazni¢ gwarancji.

Aby zapobiec narazeniu na dziatanie fal radiowych, zalecane

jest zachowanie odlegtosci co najmniej 20 cm miedzy osobami

obstugujgcymi robota a samym robotem. Obstuga z mniejsze;j

odlegtosci nie jest zalecana. Uzywana antena nadajnika tego

robota nie moze znajdowac sie w poblizu innej anteny ani

nadajnika.

Przed przystgpieniem do czynnosci konserwacyjnych, takich jak

czyszczenie filtra, odtgcz robota od zrédta zasilania.

Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwaciji zasilacza

sieciowego nalezy wyjg¢ wtyczke z gniazdka elektrycznego.

Jesli zasilacz sieciowy nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas,

nalezy odtgczy¢ go od zasilania.

Po zakonczeniu pracy przechowuj robota w pomieszczeniu,

w chtodnym i dobrze wentylowanym miejscu.

UWAGA:

1. UZYWAJ ROBOTA WYLACZNIE W BASENACH .

2. NIE URUCHAMIAJ ROBOTA POZA BASENEM.

3. ABY ZMNIEJSZYC RYZYKO OBRAZEN CIAEA, DOKEADNIE

PRZECZYTAJ INSTRUKCJE, OBSEUGI.

4. DO UZYTKU WYLACZNIE Z ZASILACZEM SIECIOWYM AC/DC,

MODEL: GM95-294300-2FGN.

ZACHOWAJ INSTRUKCJE OBStUGI
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Przeczytaj uwaznie instrukcje obstugi przed
rozpoczeciem uzytkowania robota.

2. Budowa robota

Goérna obudowa

Kosz filtracyjny

Przycisk zasilania

Wskaznik LED

Uchwyt

Szczotka obrotowa PCV

Czujnik podczerwieni

Hak do wyciggania Zasilacz sieciowy
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3. Specyfikacja techniczna i warunki pracy

1. Rozmiar basenu: 200 m?

2. Parametry wejsciowe zasilacza sieciowego:
100-240 V, 60/50 Hz, maks. 2,5 A
Parametry wyjsciowe zasilacza sieciowego: 294V / 3 A
Czas tadowania akumulatora: 4 godziny

Czas pracy akumulatora: do 180 minut

3

4

5

6. Stopien ochrony IP: wodoodpornos¢ IPX8

7. Maksymalna gtebokos¢ wody: 3 m

8. Moc ssqgca: 379 |/min

9. Pojemnos¢ akumulatora: 7800 mAh

10. Napiecie akumulatora: 25,2 V

11. Zakres czestotliwosci Bluetooth: 2402-2480 MHz, maks. wartos¢
EIRP: 692 dBm

12. Zakres czestotliwosci Wi-Fi 2,4G: 2412-2472 MHz,

maks. wartos¢ EIRP: 18,81 dBm

UWAGA:

Nie uzywaj robota w $rodowisku wody, wykraczajgcym poza opisane
ponizej warunki. Moze to spowodowac¢ uszkodzenia robota, ktére nie
zostang objete gwarancjqg.

Temperatura: 10-35°C
Wartos¢ pH: 7,0-7,4
Zawartosc¢ chloru wolnego:
maksymalnie 4 ppm/ 4 mg/|
Zawartose soli (NaCl):

maksymalnie 5000 ppm (5 g/I) = 0,5% zasolenia
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UWAGA:
Nie taduj robota wystawionego na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych.

a. Nataduj w petni akumulator robota przed jego uzyciem.

b. Przed rozpoczeciem tadowania nalezy zdjg¢ pokrywe portu
tadowania, aby sprawdzi¢, czy nie pozostaty w nim resztki wody.
W takim przypadku przed tadowaniem wytrzyj port tadowania do
sucha.

c. Podtgcz kabel tadowania do portu tadowania robota, a nastepnie
do dostepnego gniazdka elektrycznego. Wskaznik LED znajdujgcy
sie na robocie zacznie miga¢, co oznacza, ze robot jest tadowany.
Po catkowitym natadowaniu wskaznik LED bedzie swieci¢ statym
Swiattem.

5. Uzytkowanie robota

a. Niniejszy robot jest przeznaczony do czyszczenia dna, $cian i linii
wody w basenach o powierzchni do 200 m2.

@ v

«— 200m> —*
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b. Wybdr filtra
W zestawie znajdujq sie dwa filtry o réznej grubosci: wymienny
filtr typu ultra-fine (doktadny) MicroMesh™ oraz kosz filtracyjny.
Wymienny filtr typu ultra-fine (doktadny) MicroMesh™ moze
wychwytywac czgsteczki o wielkosci 3—10 um, takie jak
mut i niektore glony. W przypadku minimalnych widocznych
zanieczyszczen (np. kamienie, liscie, piasek, gruz, wtosy) i wody
o metnym wyglgdzie lub z glonami zaleca sie stosowanie
zaréwno kosza filtracyjnego jak i wymiennego filtra typu ultra-fine
(doktadnego) MicroMesh™. W przypadku znacznej ilosci widocznych
zanieczyszczen zaleca sie korzystanie wytgcznie z kosza
filtracyjnego, a nie z wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego)
MicroMesh™.

4 N [ N

Kosz filtracyjny Wymienny filtr
typu ultra-fine (doktadny)
MicroMesh™

6. Obstuga robota

a. Nacisnij i przytrzymaj przycisk
zasilania przez 2 sekundy, aby
wigczyé/wytgcezy¢ robota.

b. Tryb Auto jest domysinym trybem pracy robota po jego witgczeniu.
Nacisnij przycisk zasilania, aby przetgcza¢ miedzy trybami Auto,
Pool Floor (czyszczenie dna basenu), Waterline (czyszczenie linii
wody), Wall (czyszczenie $cian) i Eco.

10



NPEr

1) Tryb Auto: robot czysci dno i $ciany basenu, inteligentnie
planujgc trase czyszczenia w zaleznosci od poziomu natadowania
akumulatora. Przy niskim poziomie natadowania akumulatora
(wskaznik LED s$wieci sie ciggtym swiattem czerwonym) robot
automatycznie przerwie czyszczenie i zatrzyma sie przy $cianie
basenu.

UWAGA: Obecnos¢ progéw lub stopniowanych zataman na $cianie moze
uniemozliwi¢ robotowi dalsze przemieszczanie sie ku gérze w kierunku
linii wody.

= J

Tryb Auto: czyszczenie basenu

c. 2) Tryb Pool Floor (czyszczenie dna basenu): robot czysci dno
basenu, poruszajqgc sie po trasie w ksztatcie litery ,S", nie
wspinajgc sie na $ciany ani nie czyszczqgc ich. Przy niskim
poziomie natadowania akumulatora robot automatycznie przerwie
czyszczenie i zatrzyma sie przy $cianie basenu.

N Dno

J

Tryb Pool Floor: czyszczenie dna basenu

n
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3) Tryb Waterline (czyszczenie linii wody): robot bedzie poruszac sie
poziomo i czysci¢ wzdtuz linii wody.

W przypadku napotkania naroznikéw lub przeszkod wzdtuz

scian basenu, robot zejdzie z linii wody, zmieni sciany lub ominie
przeszkody i wznowi czyszczenie.

UWAGA: Obecnos¢ progow lub stopniowanych zataman na $cianie moze
uniemozliwi¢ robotowi dalsze przemieszczanie sie ku goérze w kierunku
linii wody.

-~

Linia wody

3

S

Narozniki

— 1 »>
T\»“

Sciana

Tryb Waterline: czyszczenie linii wody

4) Tryb Eco: po catkowitym natadowaniu akumulatora robot bedzie
czysécit dno basenu przez 45 minut co 48 godzin przez tydzien.

)

12

Tryb Eco
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5) Tryb Wall (czyszczenie $cian): mozna go skonfigurowa¢ wytgcznie
za pomocq aplikacji Aiper. W tym trybie robot czysci sciany basenu
po trasie w ksztatcie litery ,N" i nie czysci dna basenu. Przy niskim

poziomie natadowania akumulatora robot automatycznie przerwie
czyszczenie i zatrzyma sie przy scianie basenu.

Sciana

Tryb Wall: czyszczenie $cian

Gdy robot bedzie wtgczony przez 30 sekund, trzykrotnie co

10 sekund na krétko uruchomi pompe wody, aby sprawdzic,

czy znajduje sie w wodzie. Jesli robot trzykrotnie wykryje, ze nie
znajduje sie w wodzie, wytgczy sie. Nalezy go wtozy¢ do basenu

w ciggu 1 minuty od uruchomienia. Robot rozpocznie czyszczenie
w ciggu 10 sekund po dotarciu do dna basenu.

Przy niskim poziomie natadowania akumulatora robot
automatycznie przerwie czyszczenie i zatrzyma sie przy najblizszej
$cianie basenu.

Y / N

13
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e. Wyciggnij robota z dna basenu za pomocg haka, aby zapobiec
niechcianemu pomoczeniu. Aby zwiekszy¢ zasieg haka,
uzytkownicy mogg podtgczy¢ go do dowolnego standardowego

teleskopowego kija .

UWAGA: Teleskopowy kij nie jest czesciq zestawu.

&

f.  Zaczep uchwyt robota za
pomocq haka i wyciggnij go
z dna basenu.

14

%

g. Trzymajgc za uchwyt, pozwdl
robotowi odprowadzi¢
zgromadzong wode.

Po odprowadzeniu z robota
zgromadzonej wody wyciggnij
go z basenu.
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7. Demontaz i czyszczenie

a. Umiesé robota b. Wyjmij kosz filtracyjny z robota,
w bezpiecznym miejscu uUNOSZgcC go zad jego uchwyt.
i otwdrz gérng obudowe.

c. Nacisnij zatrzask gornej pokrywy kosza filtracyjnego i jednoczesnie
pociggnij do gory uchwyt gornej pokrywy, aby otworzy¢ kosz
filtracyjny.

15
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d. Oproéznij skrzynke filtracyjng i wyja¢ wymienny filtr typu ultra-fine
(doktadny) MicroMesh™. Wyjmij zatrzaski A, B, C i D na gumowym

pasku wymiennego filtra bardzo drobnych czgstek MicroMesh™ ze
szczelin ograniczajgcych.

~

e. Wymienny filtr typu ultra-fine (doktadny) MicroMesh™ oraz kosz
filtracyjny nalezy optuka¢ pod biezgcqg wodqg zaréwno od wewngqtrz
jak i na zewngtrz. W razie potrzeby wyczys¢ filtr recznie.

16
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f. Upewnij sig, ze punkty A i B na koszu filtracyjnym sq wyréwnane
z punktami A i B na wymiennym filtrze typu ultra-fine (doktadnym)
MicroMesh™.

g. Pociggnij kolejno cztery rogi A, B, C i D gumowego paska.
Upewnij sie, ze zablokowaty sie one w szczelinach ograniczajgcych
wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™.
Po zakonczeniu instalacji nalezy sprawdz, czy gumowe paski
zostaty w catosci wtozone do szczelin ograniczajgcych.

UWAGA:

a. Po kazdym czyszczeniu niezwtocznie wyjmij robota
z basenu i natychmiast wyczys$¢ kosz filtracyjny.

Unikaj pozostawania robota w basenie przez dtuzszy czas po
zakonczeniu czyszczenia.

b. Suszenie wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego)
MicroMesh™ i kosza filtracyjnego po kazdym czyszczeniu nie jest
wymagane ale jest zalecane w celu zapobiegania wydzielaniu sie
nieprzyjemnych zapachéw zwigzanych z wilgocig.

c. Podczas suszenia lub przechowywania robota, w tym wymiennego
filtra typu ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™ i kosza filtracyjnego,
zalecane jest przechowywanie ich w dobrze wentylowanym
miejscu, z dala od bezposredniego $wiatta stonecznego.
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d.

Wymienny filtr typu ultra-fine (doktadny) MicroMesh™ moze
zatrzymywac czgsteczki o wielkosci 3—10 um, takie jok mut i niektore
glony. W przypadku minimalnych widocznych zanieczyszczen

(np. kamienie, liscie, piasek, gruz, witosy) i wody o metnym wyglgdzie
lub z glonami zaleca sie stosowanie zaréwno kosza filtracyjnego
jak i wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™.

W przypadku znacznej ilosci widocznych zanieczyszczen zaleca

sie korzystanie wytqcznie z kosza filtracyjnego, a nie z wymiennego
filtra typu ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™.

Do doktadnego czyszczenia wymiennego filtra typu ultra-fine
(doktadnego) MicroMesh™ oraz kosza filtracyjnego zaleca sie
uzywanie myjki wysokocisnieniowe;j.

Po kilku uzyciach powierzchnia wymiennego filtra typu ultra-fine
(doktadnego) MicroMesh™ moze wykazywaé oznaki zuzycia, co nie
ma wptywu na jego wydajnose.

Wymienny filtr typu ultra-fine (doktadny) MicroMesh™ jest
materiatem eksploatacyjnym, ktory nalezy wymieniac co ok.

30 uzy¢ w celu utrzymania skutecznej filtraciji.

8. Instalowanie aplikacji

81 Pobieranie i instalacja aplikacji Aiper

a.

b.

Wyszukaj aplikacje ,Aiper” w sklepie z aplikacjami, pobierz

i zainstaluj aplikacje na swoim urzgdzeniu mobilnym.
Uruchom aplikacje i zarejestruj sie. Nastepnie zaloguj sie do
aplikacji, uzywajgc danych (adresu e-mail i hasta) podanych
podczas rejestracji.

2. Download on the AN, GETITON _
‘ App Store >/’ Google Play """

8.2 Dodawanie urzgdzen i uzywanie ich

a.

18

Przed dodaniem robota w aplikacji nalezy potwierdzi¢ spetnienie
nastepujgcych wymagan:

-Obszar uzycia robota jest objety zasiegiem sieci Wi-Fi 2.4G.
UWAGA: Sie¢ Wi-Fi 5G nie jest obstugiwana.

-Telefon obstuguje potgczenie Wi-Fi i Bluetooth, a funkcja
Bluetooth jest wtgczona.

-Telefon znajduje sie w odlegtosci do 6 m od Twojego robota.
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b. Kliknij symbol ,+" w prawym goérnym rogu strony gtownej aplikaciji,
wybierz opcje ,Add Device" (,Dodaj urzgdzenie") i postepuj zgodnie
z instrukcjami, aby doda¢ robota.

c. Po dodaniu robota mozesz skonfigurowac¢ go i wyswietla¢ jego
funkcje w aplikacji Aiper.

UWAGA: Niektore funkcje robota bedq dostepne tylko wtedy,
gdy znajduje sie on poza wodg. Zanurzenie spowoduje utrate
potgczenia i mozliwosci sterowania robotem za posrednictwem
aplikaciji.

@1 Wymiana ggsienic
a. Zdejmij boczng ostone
ggsiennic

19
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c. Pociggnij jednoczesénie kota i ggsienice do gory, aby je zdjgcé.

/

d. Wyréwnaj kota zgbate na nowych ggsienicach z kotami zebatymi

na obu kotach, a nastepnie zamontuj tylne kota i ggsienice
z powrotem na tulejach prowadnicy.

k

e. Ponownie zamontuj prowadnice, wyréwnujgc ich otwory w ksztatcie

20

litery ,D" z otworami tulei watu.
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f.  Dokre¢ $ruby i ponownie zamontuj boczng ostone ggsienicy.

9.2 Wymiana paska szczotki PCV

a. Zlokalizuj strone paska wyglgdajgcq inaczej niz pozostate paski
szczotki obrotowej PCV i pociggnij w doét silikonowe klamry
umieszczone w statej szczelinie.
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b. Po wyciggnieciu wszystkich silikonowych klamer, wymien pasek
szczotki obrotowej PCV na nowy. Wyrdownaj silikonowe klamry ze
statq szczeling i pociggnij je na zewngtrz. Mozna je zamocowac¢ po
przecisnieciu przez szczeline.

\
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9.3 Czyszczenie odptywu
a. Podnies$ gérng obudowe
robota.

c. Usun wszelkie przedmioty zaplgtane w topatki wentylatora
odptywu, a nastepnie ponownie zamontuj ostone odptywu i dokre¢
Sruby.
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10. Przechowywanie

Wskazéwki dotyczgce warunkéw zimowych:
Przechowywanie i zabezpieczanie robotéw Aiper

Przechowywanie robotow Aiper poza sezonem

Poza sezonem korzystania z basenu, na przyktad w miesigcach
zimowych lub podczas dtugich okresdw, gdy robot Aiper nie bedzie
uzywany, nalezy podjg¢ kilka krokow w celu zabezpieczenia robota
i utrzymania go w optymalnym stanie.

1.

2.

Wytgcz robota i odtgcz go od zasilacza sieciowego.

Oczys$¢ robota z wszelkich pozostatosci zanieczyszczen. Dotyczy
to gdrnej i dolnej obudowy, kot, szczotki obrotowej PCV i portu
tadowania.

Wytrzyj robota do sucha recznikiem papierowym lub migkkg
Sciereczkq.

Robota nalezy przechowywa¢ w opakowaniu w chtodnym, dobrze
wentylowanym miejscu.

Aby utrzymac¢ akumulator w dobrym stanie, robota nalezy tadowad
co DWA miesigce do poziomu 40-60% pojemnosci, czyli utrzymac
wskaznik tadowania migajgcego $wiatta LED w kolorze niebieskim.

Przed ponownym rozpoczeciem uzywania robota Aiper w basenie,
nalezy go catkowicie natadowaé. Pamietaj, aby nigdy nie tadowacd
robota wystawionego na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.
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11. Wskaznik LED

Wskaznik LED

Migajqgce $wiatto
wskaznika LED

Ciggte swiatto
wskaznika LED

Szybkie miganie
czerwonej
wskaznika LED
na czerwono

Status urzgdzenia

tadowanie

Czyszczenie

Awaria robota

12. Zawartosé zestawu

NR

24

Nazwa

Robot

Zasilacz sieciowy

Hak do wyciggania

Instrukcja obstugi

Opis

Kolor wskaznika
LED zmienia sie

w zaleznosci od
poziomu natado-
wania akumulatora.
Kontrolka powoli
miga podczas
tadowania

i Swieci sie Swiattem
ciggtym po
catkowi-

tym natadowaniu.

Kolor wskaznika
LED

zmienia sie¢ w zalez-
nosci od poziomu
natadowania aku-
mulatora robota.

State swiatto
niebieskie: 100%

Niebieski: > 51%

Zotty: 50-16%

Czerwony: < 15%

Niebieski: > 51%

Z6tty: 50-16%

Czerwony: < 15%

Zablokowanie kosza filtracyjnego,
wytqgczenie silnika, nieszczelno$é
przewodow elektrycznych itp.

Model

Aiper Scuba S1Pro

/

/

llos¢ (szt.)
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13. Gwarancja

Ten produkt przeszedt kontrole jakosci i testy bezpieczenstwa
przeprowadzone przez dziat techniczny zaktadu.

1.

Ten produkt jest objety 24-miesieczng gwarancjg od daty zakupu,
ktora obejmuje akumulator i silnik urzgdzenia. Zastosowanie majg
odpowiednie przepisy prawne, obowigzujgce w danym kraju,
dotyczgce warunkéw gwarancji. .

Niniejsza gwarancja traci waznos$¢ w przypadku modyfikacji
produktu, niewtasciwego uzywania go lub naprawiania przez osoby
nieupowaznione.

Niniejsza gwarancja obejmuje wytgcznie wady powstate z przyczyn
tkwigcych w produkcie i nie obejmuje zadnych uszkodzen
wynikajgcych z niewtasciwego uzytkowania produktu przez
wtasciciela.

W przypadku reklamacji lub naprawy w okresie gwarancyjnym
nalezy przedstawi¢ numer zamoéwienia lub dowdd zakupu.
Gwarancja na sprzedany towar konsumpcyjny nie wytgcza,

nie ogranicza, ani nie zawiesza uprawnien kupujgcego wobec
sprzedawcy, wynikajgcych z przepiséw o niezgodnosci towaru

z umowaq. W przypadku braku zgodnosci sprzedanego produktu

z umowaq, kupujgcemu z mocy prawa przystugujg srodki ochrony
prawnej ze strony sprzedawcy okreslone w przepisach powszechnie
obowigzujgcego prawa.

Gwarancja ta nie wptywa na przystugujgce konsumentowi, zgodnie
z prawem, bezptatne srodki zaradcze w przypadku niezgodnosci
towaru z umowq wobec sprzedawcy.

Dane Gwaranta: Centrum Serwisowe w Polsce:
AIPER INTELLIGENT SARL, z kontakt@aiperpoland.pl
siedzibg pod adresem 43-47 +48 801800 169

avenue de la Grande Armée, +48 58 778 95 99

75116 Paryz, Francja.
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Deklaracja zgodnosci (CE)

Firma Shenzhen Aiper Intelligent Co., Ltd. oswiadcza
niniejszym, ze ten produkt spetnia wszystkie wymogi
obowigzujgcych dyrektyw 2014/53/UE i 2011/65/
UE. - Petny tekst deklaracji zgodnosci jest dostepny
pod kodem QR zamieszczonym obok oraz tgczem:
eu.qiper-europe-doc-user-manual/

Producent/ Osoba odpowiedzialna:
Aiper Intelligent Sarl,

43-47 avenue de la Grande Armée, 75116
Paryz, Francja

E-mail: sales@aiper.com

Deklaracje zgodnosci UE mozna uzyskaé, wysytajgc zapytanie na
ponizszy adres: AIPER INTELLIGENT SARL
43-47 avenue de la Grande Armée, 75116 Paryz, Francja

s B - =
2 (= , ENVAGASIN N DECHETERE
@ LETRI BARQUETTE YMITT @)‘ gf::s’;gi':s";“ —\
& (3 N O V4

it A DEPOSER A DEPQSER
[ORTTCHII N\ MAGASIN EN DECHETERIE
et sa batterie JWANEEA
se recyclent I ou

e sur www.quefairedemesdechets.fr Points de collecte sur www.quefairedemesdechets. fr
ion ou le don tion ou le don d

ilégiez la réparatis de votre appareil | Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !
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14 |

~

To urzqgdzenie jest oznaczone zgodnie z Dyrektywq
Europejskg 2012/19/UE oraz ustawq o zuzytym sprzecie
elektrycznym i elektronicznym symbolem przekreslonego
kontenera na odpady. Takie oznakowanie informuje, ze
sprzet ten, po zakonczeniu eksploatacji nie moze by¢
umieszczany tgcznie z innymi odpadami pochodzgcymi
z gospodarstwa domowego. Uzytkownik sprzetu jest
zobowigzany do oddania go prowadzgcym zbieranie
zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego. Punkty
zbierania sg prowadzone m.in. przez sprzedawcow
hurtowych i detalicznych tego sprzetu oraz przez gminne
jednostki organizacyjne prowadzqgce dziatalnos$¢ w zakresie
odbierania odpaddw.

Wiasciwe postepowanie ze zuzytym sprzetem elektrycznym
i elektronicznym przyczynia sie do unikniecia szkodliwych
dla zdrowia ludzi i $rodowiska naturalnego konsekwenciji,
wynikajgcych z obecnosci sktadnikéw niebezpiecznych
oraz niewtasciwego sktadowania i przetwarzania takiego

sprzetu.
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